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RESUMO

O objetivo deste trabalho é mostrar como o problema de encontrar zeros de polinômios
quaterniônicos [1] unilaterais de ordem n, pode ser resolvido através do cálculo de autove-
tores da matriz companion correspondente. A principal idéia do método pode ser resumida, de
maneira prática nos seguintes passos: traduzimos o polinômio quaterniônico em um problema
de autovalores para a matriz companion, a seguir, encontramos os autovetores desta matriz e,
finalmente, damos a solução quaterniônica do polinômio unilateral em termos das coordenadas
dos autovetores encontrados. Vale lembrar que não é posśıvel utilizar o polinômio caracteŕıstico
(obtido através de um determinante) para encontrar autovalores de matrizes cuja entrada são
quatérnions [2], fato que dificulta o método.

Para melhor entendimento do método, apresentaremos exemplos que resolvem tais polinômios.
Uma breve discussão sobre polinômios bilaterais, de grau 2, será apresentada. Para finalizar,
como aplicação, vamos resolver algumas equações diferenciais lineares sobre H, onde H é a
álgebra dos quatérnions [3].
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