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RESUMO

Neste trabalho desenvolvemos e avaliamos métodos para minimização de funções não lineares
com restrições baseados em direções de buscas em subespaços apropriados. Um caso particular é
um método usual, em que o passo na direção de busca é obtido minimizando o modelo quadrático
unidimensional.

Aqui, estabelecemos um conjunto de direções de descida, convenientemente escolhidas, e
então, estabelecemos uma maneira de obter uma combinação ótima destas direções para conse-
guir a direção de busca mais eficiente. O método de Newton padrão é um caso particular. Nele,
o subespaço é unidimensional e é obtido pela minimização do modelo local quadrático. Neste
caso a direção é obtida pela minimização de um sistema linear.

Na metodologia em questão, a obtenção das direções de busca está baseada ainda na resolução
de um modelo local quadrático, mas por meio de um método iterativo linear. Assim, temos várias
alternativas de direção para escollher. Um processo de minimização adicional num subespaço de
dimensão reduzida, permite obter a combinção mais conveniente para o processo de minimização
local.

Obtida um conjunto de direções Sk = span[s1, s2, . . . sk], em cada iteração do método resol-
vemos uma seqüência de problemas do tipo:

min
y

f(xk + Sky)

e então atualizamos o iterado corrente por:

xk+1 = arg min f(xk + Sky) .

Para avaliação do método, comparamos o mesmo com diversas possibilidades das escolhas
da dimensão do subespaço S assim como o comparamos com os métodos tradicionais.

Observamos que poucas direções são necessárias para obter um bom desempenho. Isso é um
fato altamente positivo, pois representa uma grande facilidade na resolução dos subproblemas.
Outro fator interessante é que a escolha das direções, assim como suas respectivas combinações
ótimas, variam de acordo com a proximidade da solução do problema.
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